TRANSSYSTEM SAFELOG AGV - roboty mobilne
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WSTEP

Uzupetnieniem oferty Transsystem SA w dziedzinie transportu mobilnego w halach produkcyjnych i maga-
zynowych sg systemy AGV. W przypadku mobilnych robotow o zasilaniu bateryjnym oferujemy sprawdzony
system Safelog, zawierajacy caty typoszereg wézkow o réznych mozliwosciach transportowych, tadowarki
indukcyjne oraz dopracowane oprogramowanie i komunikacje wifi. To europejski produkt uzywany w wielu
projektach na swiecie i posiadajgcy wsparcie techniczne autoryzowanych partneréw w wielu krajach. Du-
zym walorem oferowanych wozkoéw jest mozliwosé zabudowywania na nich dodatkowych akcesoriéw, ktore
umozliwiajg realizacje transportu ftadunkéw o specyficznych ksztattach. Wézki moga realizowa¢ funkcje
transportowe zarowno w oparciu o indywidualne sterowanie jak i w oparciu o system zarzadzania flotg
z uzyciem komunikacji wifi. Po uruchomieniu zapewniamy petne wsparcie techniczne, serwis gwarancyjny
i pogwarancyjny oraz dostep do czesci zamiennych i akcesoriow.

Mobilny robot SAFELOG XS1 zostat specjalnie zaprojektowany do realizacji réznorodnych wymagan. Dzieki
predkosci do 4,0 m/s jest idealnym rozwigzaniem do minimalizacji czasu transportu miedzy portem pobierania
a np. stacjg pakowania. Poniewaz podwozie jest zamontowane na fozysku oscylacyjnym, XS1 moze rowniez
pokonywac rampy o nachyleniu do 18%. Naped réznicowy umozliwia skrecanie na miejscu, nawet na pochytych
powierzchniach. W wersji SAFELOG XS1 core mobilny robot transportowy jest wyposazany w specyficzne dla
klienta nadbudowy, ktére sa dostosowane do danego procesu.

Rys. 1,11
Wymiary mm 660 / 450 / 230 (L/W/H)
Masa wtasna kg 50
tadunek kg 85/501
Predkosc m/s 0,1 to 4,0
Typ i iloé¢ baterii LiFePO4 (1)
tadowanie baterii indukcyjne
Pojemnos¢ baterii Ah 21
Napiecie robocze Vv 24
Czas fadowania 20-80% min 20
Pokonywanie ramp o nachyleniu do % 18
Promien skretu m 0,8
Komunikacja WLAN
Nawigacja / lokalizacja Odometria, Grid codes, LiDAR
Doktadnos¢ pozycjonowania mm 5t
Mozliwos¢ wyposazenia w nabudowy wedtug potrzeb
uzytkownika TAK

/ * zalezne od srodowiska / 2 bez opcjonalnych akcesoriow / * zalezne od metody lokalizacji /
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2.1 SAFELOG S3 core (Rys. 2.11)

W podstawowej wersji robot mobilny SAFELOG S3 moze zosta¢ wyposazony w réznorodne, specyficzne dla
klienta nadbudowy, a opcjonalnie dostepne sg rowniez aktywne lub pasywne urzgdzenia transportowe.

2.2 SAFELOG S3 tow (Rys. 2.21)

Dzieki wysokosci zaledwie 220 mm mobilny robot transportowy SAFELOG S3 moze jezdzi¢ pod wiekszo-
Scig standardowych woézkow i przyczep transportu halowego dostepnych na rynku. Roboty sg automatycznie
sprzegane i rozprzegane za pomocg ruchomego sworznia.

Rys. 2.11
Wymiary mm 770/ 450 / 220 (L/W/H)
Wiasna masa kg 150
Obcigzenie kg 150 /core/
Masa ciggnietych wozkow kg 500 /tow/
Predkosc¢ m/s 0.02to 1.6
Typ i ilo$¢ baterii LiFePO4 (1)
tadowanie baterii indukcyjne
Pojemnosc¢ baterii Ah 21
Napiecie robocze \% 24
Czas fadowania 20-80% min 20
Maksymalny stopien nachylenia % 5t
Promien skretu m 0,8
Komunikacja WLAN
Nawigacja / okalizacja Caujnikiindukcyjne, tasma magnetyczne, RFID.
Dokfadnos¢ pozycjonowania mm +/- 513

/ * zalezne od $rodowiska / 2 bez opcjonalnych akcesoriow / 3 zalezne od metody lokalizacji /

3.1 SAFELOG M4 core (Rys. 3.11)

Standardowa wersja robota mobilnego SAFELOG M4 core nadaje sie do transportu tadunkéw o masie 300 kg.
tadunek moze byc¢ transportowany na opcjonalnie dostepnych lub specyficznych dla klienta nadbudowach.
W razie potrzeby moga by¢ one rowniez wyposazone w technologie przenosnikowe lub stuzy¢ jako platforma
montazowa do dalszej rozbudowy.
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Model SAFELOG M4 tow to maszyna holownicza wsrod urzadzen z serii M4. Mobilny robot zostat zaprojekto-
wany do transportu wozkow i moze holowac¢ wiekszos¢ modeli dostepnych na rynku. Ciggniete wozki moga byc¢
automatycznie sprzegane i rozprzegane za pomocg systemu sworzni podnoszgcych i zatrzaskéw, w potgczeniu
z czytnikiem RFID lub skanerami swietlnymi do wykrywania obecnosci wézka.

Mobilny robot SAFELOG M4 podnosi pionowo nosniki fadunku takie jak palety, wozki lub skrzynie transportowa-
ne na rolkach za pomocg szyn podnoszacych zamontowanych wzdtuz swoich bokéw. Dzieki temu AGV idealnie
nadaje sie do szerokiej gamy zadan transportu wewnetrznego. Szyny podnoszgce, ktore biegng wzdtuz catego
podwozia, zapewniajg bardziej rownomierny rozktad ciezaru tadunku na mobilnym robocie transportowym niz
selektywne mechanizmy podnoszace. Efektem jest bardziej stabilne utrzymywania tadunku na urzadzeniu.

Rys. 3.11 Rys. 3.31

Wymiary mm 1460 / 450 / 220 (L/W/H)

1460 / 600 / 220 (L/W/H) /Lift/

Wiasna masa kg 235 /3052 Lift/
Obcigzenie od gory kg 300! /core/

Masa ciggnietych wozkow kg 1.500" /tow/
Obcigzenie od gory mechanizméw podnoszacych kg 1000 /lift/
Wysokos$¢ podnoszenia mm 40 /Lift/

Predkosc¢ m/s 0.02to 1.6

Typ i ilo$¢ baterii LiFePO4 (1)
tadowanie baterii indukcyjne
Pojemnosc¢ baterii Ah 21 opcyjnie 42/63/84
Napiecie robocze Vv 24

Czas fadowania 20-80% min 20! opcyjnie 30/40/60*
Maksymalny stopien nachylenia % 5!

Promien skretu m 1,0

Komunikacja WLAN

Nawigacja / lokalizacja Czujniki igggrl;cg?i:: tL?ér:;,r;ggEaer:\y:rina’ RFID,
Doktadnos¢ pozycjonowania mm +/- 513

/ * zalezne od srodowiska / 2 bez opcjonalnych akcesoriow / 3 zalezne od metody lokalizacji /

W ramach rodziny urzadzen L2 firma SAFELOG oferuje bazowg wersje robota mobilnego L2 core bez urzg-
dzen do obstugi tadunkéw, przewidzianego jako platforma montazowa do nabudowy. AGV moze byc¢ réwniez
uzywany jako klasyczny robot transportowy do zadan intralogistycznych przy uzyciu specjalnych przystawek
stosownych dla transportowanych fadunkéw.
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4.2 SAFELOG L2 lift (Rys. 4.21)

Stot podnosny nozycowy umozliwia podnosnikowi SAFELOG L2 lift aktywne podnoszenie i transportowanie
tadunkéw. Mobilny robot moze by¢ uzywany w potaczeniu z urzadzeniami peryferyjnymi, takimi jak Palomat
lub stacje transferowe dostosowane do potrzeb klienta na powierzchni magazynowe;.

Rys. 4.11
Wymiary mm 1200 / 700 / 310 (L/W/H)
Wiasna masa kg 329
tadunek od goéry kg 1500*
Maksymalny skok urzadzenia podnoszacego mm 160 /Lift/
Predkosc¢ m/s 0.02 - 1/1.6* (w/o load)
Typ i ilo$¢ baterii LiFePO4 (1)
tadowanie baterii indukcyjne
Pojemnos¢ baterii Ah 42 opcyjnie 63/84
Napiecie robocze \% 24
Czas fadowania 20-80% min 30! opcyjnie 40/60*
Maksymalny stopien nachylenia % 5!
Promien skretu m 1,0
Komunikacja WLAN
Navigaci / lokaizci e
Czujniki 3D kamera, RFID, bariera swietlna
Doktadnos¢ pozycjonowania mm +/- 513

/ * zalezne od $rodowiska / 2 bez opcjonalnych akcesoriow / * zalezne od metody lokalizacji /

5.1 SAFELOG X1 core (Rys. 5.11)

Gtownym celem jednostki bazowej SAFELOG X1 core jest jej wykorzystanie jako platformy montazowej, mo-
bilny robot moze by¢ w tym celu wyposazony w rézne nadbudowy nosne. Nadbudowy specyficzne dla potrzeb
klienta sg réwniez dostepne jako opcja. Maksymalna fadownos¢ robota transportowego wynosi 1500 kg.

5.2 SAFELOG X1 lift 1200 (Rys. 5.21)

Mobilny robot SAFELOG X1 lift 1200 podnosi tadunek za pomocg centralnej jednostki podnoszacej. Moze by¢
ona wyposazona w rozne osprzety do transportu palet, skrzyn lub innych nosnikéw tadunku. Przy maksymal-
nym udzwigu 1200 kg wysokos¢ podnoszenia wynosi do 80 mm. Ze wzgledu na wysoka elastycznos¢ w podno-
szeniu nosnikow tadunku AGYV jest szczegodlnie odpowiedni jako platforma G2P w centrach realizacji zamoéwien
lub do zaopatrywania linii produkcyjnych.
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5.3 SAFELOG X1 spin (Rys. 5.31)

SAFELOG X1 spin stawia czota wyzwaniu minimalizacji czasu proceséw w duzych magazynach i tam, gdzie
przestrzen jest na wage ztota.

Robot mobilny podnosi tadunek za pomocg centralnej, obrotowej jednostki podnoszacej. Moze ona podnosic
transportowane towary na wysokosc¢ podnoszenia 80 mm i podnosi¢ tadunki o masie do 1200 kg. AGV jest
wyposazony w jednostke obrotowa, ktéra umozliwia robotowi i tadunkowi niezalezne obracanie sie. Umozliwia
to ponowne ustawienie transportowanych towaréw nawet w ciasnych przestrzeniach. Platforma G2P jest uzy-
wana gtownie w centrach realizacji zamoéwien i na liniach produkcyjnych.

Rys. 5.11 Rys. 5.21 Rys. 5.31

SAFELOG X1

Wymiary nm 840/ 820/ 340 (L/W/H)

840/ 820/ 367 (L/W/H)/Spin/

Masa wiasna kg 181/core/ 210/Lift 1200/, 232/Spin/
tadunek od goéry kg 1500!, 1200'/Lift 1200, Spin/
Wysokos¢ podnoszenia (sworznie podnoszace) mm 80/Lift 1200, Spin/,
Predkosc¢ m/s 0.02 - 1/1.6" (bez tadunku)

Typ i ilos¢ baterii LiFePO4 123

tadowanie baterii indukcyjne

Pojemnosc¢ baterii Ah 2ljopeyinielda/oc,

21! opcyjnie 42YLift 1200, Spin/
Napiecie robocze \% 24
20! opcyjnie 30/40!

G e Z0=20 ) 20" opcyjnie 30 /Lift 1200, Spin/
Maks. nachylenie % 5!

Promien skretu m 1

Komunikacja WLAN

Czujniki indukcyjne, tasma magnetyczna, RFID,
odometria, grid codes, LiDAR, Triton, 2D cameras

Czujniki RFID, bariera swietlna

Nawigacja / lokalizacja

Dokfadnos¢ pozycjonowania mm +/- 513

Mozliwos¢ wyposazenia w elementy wedtug potrzeb

uzytkownika TAK

/ * zalezne od srodowiska / 2 bez opcjonalnych akcesoriow / 3 zalezne od metody lokalizacji /

6.1 SAFELOG GT1

SAFELOG GT1 zostat specjalnie zaprojektowany, aby sprosta¢c wymaganiom obstugi palet i regatéow, np. w cen-
trach realizacji zamowien. Jako rozwigzanie typu: ,towar i cztowiek” (GTP) i ,regat i cztowiek” zwrotnos¢ GT1
i kompaktowe wymiary 1200x830 mm (dt. x szer.) pozwalajg na jego stosowanie nawet w miejscach o ograni-
czonej przestrzeni. Przy wysokosci zaledwie 275 mm mobilny robot moze przejechac¢ pod wiekszoscig stan-
dardowych regatéw i podniesc¢ je do 70 mm za pomoca systemu podnoszenia. Maksymalne obcigzenie wynosi
1300 kg. SAFELOG GT1 osigga maksymalng predkosc¢ do 2,2 m/s z obcigzeniem i do 3 m/s bez obcigzenia.
Dodatkowg elastycznos¢ zapewnia naped réznicowy, ktory umozliwia robotowi obrét w miejscu — idealny do
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stosowania w waskich przejsciach i przy czestych zmianach kierunku. Podobnie jak wszystkie roboty SAFELOG,
GT1 jest zgodny z norma VDA5050, ale dzieki inteligencji roju moze byc¢ réwniez obstugiwany bez gtéwnej
stacji sterujacej.

6.2 SAFELOG GT1 spin

W wersji GT1 Spin mobilny robot jest wyposazony w stot obrotowy, ktory umozliwia orientacje transporto-
wanych towaréw niezaleznie od robota. Oszczedza to znaczng ilos¢ czasu podczas pozycjonowania regatéw
i palet oraz optymalizuje transportu.

SAFELOG GT1

Wymiary mm 1200x830x270 (L/W/H)

Masa wiasna kg 2102

Masa tadunku kg 1300*

Wysokos$¢ podnoszenia mm 70

Predkos¢ m/s 0.02 — 2.2/3.0" (z lub bez obc.)

Typ i ilos¢ baterii LiFePO4 (2) opcjonalnie LiFePO4 (4)
tadowanie baterii indukcyjnie

Pojemnosc¢ baterii Ah 21 opcjonalnie 42

Napiecie baterii \% 48

Czas fadowania 20-80% min 20! opcjonalnie 30?

Czas jazdy (z/[bez obc.) (h) % [3.2] 1.91'* opcjonalnie [6.3] 3.7*
Promien skretu m 1

Komunikacja WLAN

Lokalizacja Odometria, grid codes opcjonalnie LiDAR (LLS)
Czujniki Opcjonalnie: kurtyna swietlna, QR sensor, 3D-TOF kamera
Dokfadnos¢ pozycjonowania mm +/- 513

! zaleznie od warunkow otoczenia/ 2 bez wyposazenia dodatkowego/ * zaleznie od metody lokalizacji/
* predkosc¢ liniowa 1.5 m/s bez przyspieszen, tadunek 1000 kg, 80% udziat czasu jazdy

System tadowania indukcyjnego

System tadowania indukcyjnego firmy Wiferion (instalowany na state)

Wiferion etaLINK 3000 to opatentowany system tadowania indukcyjnego do
przemystowych pojazdoéw elektrycznych i robotéw mobilnych. System nie wy-
maga zadnych wtyczek ani stykow przesuwnych, a zatem umozliwia tadowanie
w trakcie procesu —tadowanie akumulatorow w trakcie procesu transportowego.
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SAFELOG oferuje réwniez mobilng, przewodowa
tadowarke do tadowania robotow mobilnych.
Jest ona uzywana na przyktad podczas uruchamia-
nia lub po pracach konserwacyjnych do tadowania
urzadzen poza stacjami fadowania indukcyjnego.
Sprawnos$c¢ urzadzenia wynosi do 94%. Zasilanie
jest dostarczane za pomoca gniazda przytgczenio-
wego 230 V. Mobilna tadowarka jest kompatybilna
ze wszystkimi modelami robotéw SAFELOG.

Oprogramowanie sterujgce SAFELOG IntelliAgent oferuje ekonomiczne i oszczedne rozwigzanie jako zde-
centralizowany menedzer floty dla systemow transportu AGV. Oprogramowanie jest rowniez kompatybilne
z 5G. Mozliwe jest réwniez potgczenie ze sterownikami PLC stosowanymi przez klienta. SAFELOG IntelliAgent
mozna rowniez wytgczy¢ w trybie offline na rzecz centralnego systemu sterowania, do ktérego roboty mobilne
SAFELOG moga byc¢ zintegrowane na przykfad za posrednictwem interfejsu VDA 5050.

Dla celéw serwisowych mozna zainstalowac¢ aplikacje SERVICE MOBILE (iPhone i iPad).

Modutowe oprogramowanie sterujgce SAFELOG IntelliPick spetnia réznorodne wymagania w catym tancuchu
dostaw. Stanowi podstawe dla realizacji wydajnych proceséw kompletacji, co oznacza, ze mozna dzieki opro-
gramowaniu opracowac najlepszg mozliwg koncepcje dla poszczegolnych procesow i je zintegrowac w jeden
proces.

Roboty mobilne | Systemy nawigowanych wézkéw samojezdnych | AGV
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